Instrukcja obstugi
Pavo20 Pro
Pavo Femto
Pavo25 V2

Pavo Pico

Wersje: PNP ELRS

Seria modeli betafpv jest zgodna z wymaganiami certyfikacji CO. Istniejg pewne wymagania i ograniczenia dotyczgce
korzystania z Pavo w panstwach cztonkowskich UE i EFTA (EFTA, tj. Norwegia, Islandia, Liechtenstein, Szwajcaria). Klasa UAS
CO - maksymalna predkos¢ smigta 36 570 obr./min Waga modelu do lotu wynosi 122gram, co spetnia wymagania certyfikacji
CO. Aby spetni¢ wymagania MTOM CO, uzytkownik musi postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami. W przeciwnym razie
dron nie moze by¢ uzywany jako dron klasy CO.

Produkt przeznaczony dla os6b powyzej 16 roku zycia i tylko pod opieka oséb dorostych.
Operator - to jest osoba pilotujgca model jest odpowiedzialna za wszystkie wyrzagdzone szkody.
Nalezy utrzymac drona w zasiegu wzroku (VLOS) oraz do maksymalnej wysokosci lotu (120 metrow nad terenem).
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Zachowaj ostroznos¢ i zapoznaj sie z ponizsza instrukcja

Uwaga! Produkt nie jest przeznaczony dla dzieci ponizej 16 lat

Uwaga! Zabawka zawiera mate elementy, ktore moga stanowi¢ zagrozenie uduszenia dla matych dzieci.
Uwaga! Nie nalezy lata¢ dronem w poblizu linii energetycznych, lotnisk, ttumoéw ludzi ani zwierzat.
Uwaga! Przed kazdym lotem nalezy doktadnie sprawdzi¢ stan drona i akumulatora.

Uwaga! Nie lataj dronem w warunkach atmosferycznych, takich jak deszcz, $nieg, silny wiatr lub mgta.
Uwaga! Nie modyfikuj drona bez zgody producenta.

Uwaga! Nadmierne uzytkowanie moze skroci¢ zywotnos¢ akumulatora.

Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa lotu:

Uwaga! Zawsze lataj dronem w zasiegu wzroku.

Uwaga! Unikaj latania w poblizu przeszkdd, takich jak drzewa, budynki lub linie energetyczne.

Uwaga! Nie lataj dronem nad drogami publicznymi, wodg ani innymi obszarami, gdzie mogga znajdowac sie ludzie lub
zwierzeta.

Uwaga! Zachowaj ostroznos¢ podczas ladowania, aby unikng¢ uszkodzenia drona lub otoczenia.

2. Przedlotowe sprawdzenie

Upewnij sie, ze wszystkie elementy sg w zestawie, nie sg uszkodzone, a rama nie jest zdeformowana.

Sprawdz, czy Smigta i silniki sg zamontowane prawidtowo i stabilnie.

Upewnij sie, ze $migta nie ociera sie o kanaty ramy, a silniki krecg sie ptynnie.

Upewnij sig, Ze pilot jest zaznajomiony ze wszystkimi elementami sterowania lotem (patrz rozdziat ,Aparatura
sterowania”).

Zawsze zachowuj bezpieczna odlegtosé we wszystkich kierunkach wokot drona(co najmniej 1 metr) podczas lotu
testoweqgo. Ostroznie operuj dronem na otwartej przestrzeni.

Kliknij ponizszy link i obejrzyj film instruktazowy, aby dowiedziec¢ sig, jak montowac i wyjmowac¢ akumulator z drona
oraz jak sparowac aparature sterujgcg z dronem.

Urzadzenie spetnia wymagania 2014/30/EU i 2011/65/UE Rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2019/947
dotyczace zasad wykonywania operacji za pomocg bezzatogowych statkéw powietrznych.
Kontakt zimporterem: office@avifly.pl



Drony serii Pavo seria mikro cien dronow,. Charakteryzuje sie ultralekka konstrukcja, co przektada sie na zwinnos$c¢ i precyzje
podczas lotu. Wyposazony w nowoczesny kontroler lotu z procesorem G473 oraz zyroskopem ICM42688P, zapewnia szybkie
reakcje i stabilno$¢. Kamera C03 oraz nadajnik wideo o regulowanej mocy (od 25 mW) umozliwiajg uzyskanie wyraznego obrazu
podczas lotu. Zalecany akumulator LAVA 1S 450 mAh 75C pozwala na okoto 6,5 minuty lotu.

3. Konfiguracja i ustawienia:

1. Sparowanie drona z aparaturg (kontrolerem lotu)

Uwaga: Aparatura sterujgca nie jest czescig zestawu - nalezy uzywac wtasnej aparatury kompatybilnej z odbiornikiem TBS.

1. Wiacz aparature i upewnij sie, ze jest ustawiona w trybie parowania (binding mode). Instrukcja aktywacji tego trybu
zalezy od modelu aparatury.

2. Podtgcz akumulator do drona (wiecej w punkcie 2). Kontroler lotu automatycznie przejdzie w tryb parowania, co
zostanie sygnalizowane migajacymi diodami LED.

3. Popomysinym sparowaniu, diody LED na dronie przestang migac i zaczna swieci¢ swiattem statym.

4. Zapisz ustawienia w aparaturze, aby zapamietac¢ konfiguracje dla drona Air75.

2. Podtaczenie akumulatora

Uwaga: Akumulator nie jest czes$cig zestawu - nalezy uzywac wtasnego akumulatora zalecanego przez producenta(np. LAVA 1S
450 mAh 75C).

Sprawdz poziom natadowania akumulatora. Upewnij sie, ze akumulator jest w petni natadowany i nieuszkodzony.
Znajdz ztgcze BT2.0 w dronie i podtacz akumulator do odpowiedniego portu.

Upewnij sie, ze przewody sg dobrze zabezpieczone, aby nie przeszkadzaty w lotach.

Dron automatycznie sie wtaczy, co zostanie zasygnalizowane diodami LED.
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3. Podtaczenie drona z goglami FPV

Uwaga: Gogle FPV nie sg czescig zestawu - nalezy uzywac wtasnych gogli kompatybilnych z5.8G FPV.

1. Wiacz gogle FPV i przejdz do trybu wyszukiwania kanatow wideo.

2. Upewnij sie, ze nadajnik wideo (VTX) w dronie jest wtgczony. Domysinie dziata na mocy 25 mW.

3. W goglach wybierz kanat wideo odpowiadajgcy transmisji VTX drona. Kanat mozna zmienia¢ za pomoca przycisku na
dronie lub kontrolera lotu.

4. Po uzyskaniu obrazu na goglach sprawdz jego jakos¢. Jesli jakosc¢ jest staba, zmien moc nadajnika VTX w ustawieniach
(wymaga dostepu do BetaFlight Configurator).

4. Podstawowe ustawienia w BetaFlight



Uwaga: Aby wprowadzac¢ zmiany w ustawieniach kontrolera lotu, nalezy pobrac i zainstalowac BetaFlight Configurator na
komputerze.

1. Podtgcz drona do komputera za pomocg kabla USB (Type-C).

2. Uruchom BetaFlight Configurator i kliknij Connect, aby potgczy¢ sie zdronem.

3.  Wykonaj nastepujace ustawienia:
e Mode Setup: Skonfiguruj tryby lotu (np. Stabilized, Acro) na przetgcznikach aparatury.
e VTX Table: Ustaw moc i kanaty transmisji wideo.
e (alibration: Skalibruj zyroskop i akcelerometr przed pierwszym lotem.

4. Zapisz zmiany, klikajac Save and Reboot.

Uwagi koncowe

e Przed kazdym lotem sprawdz stan akumulatora, mocowanie $migiet oraz ogélny stan drona.
Zapoznaj sie z lokalnymi przepisami dotyczacymi lotéw dronem, szczegdlnie w obszarach miejskich.
Uzywaj gogli, aparatury i akumulatoréw zgodnych z rekomendacjami producenta, aby unikng¢ problemoéw
technicznych.

Bezpiecznych lotéw!
BetaFPV Pavo20 Pro

Typ: Cinewhoop (2-calowy)

Rozstaw osi: 96 mm

Waga (bez akumulatora): Okoto 92g(z DJI 03)/ 82g (Analog)
Kontroler lotu 7/ ESC: F4 2-3S 20A AIO

Silniki: 1103 8500KV

Smigta: GF 2023 (3-topatowe)

Zalecany akumulator: 2S-3S LiPo, 450mAh - 650mAh

Rama: Wytrzymata rama z ostonami $migiet (ducts)

Opcje odbiornika: PNP (Plug-N-Play), ELRS 2.4GHz, TBS Crossfire

BetaFPV Pavo Femto
e Typ: Pico Whoop (najmniejszy z serii Pavo)
e Rozstaw osi: 67.3 mm
e Waga(bez akumulatora): Okoto 28g
o Kontrolerlotu/ ESC / VTX / Odbiornik: F4 1S 5A AlO (z wbudowanym VTX i odbiornikiem ELRS 2.4GHz lub FrSky

D8/D16 - w zaleznosci od wers;ji)

Silniki: 0702 25000KV

Smigta: GF 1208 (3-topatowe, 31mm)

Zalecany akumulator: 1S LiPo, 300mAh - 450mAh (ztacze BT2.0)
Rama: Lekka rama z ostonami smigiet

BetaFPV Pavo25 V2

Typ: Cinewhoop (2.5-calowy)

Rozstaw osi: 112 mm

Waga (bez akumulatora): Okoto 153g(z DJI 03)/ ~140g(Analog)

Kontroler lotu / ESC: F722 35A AIO V2

Silniki: 1505 4600KV

Smigta: GF D63 (3-topatowe)

Zalecany akumulator: 4S LiPo, 650mAh - 850mAh

Rama: Ulepszona rama V2 z ostonami smigiet, czesto w konfiguracji "pusher” (silniki odwrécone)
Opcje odbiornika: PNP, ELRS 2.4GHz, TBS Crossfire



BetaFPV Pavo Pico

Typ: Pico Cinewhoop (zaprojektowany pod DJI 03 Air Unit)

Rozstaw osi: 80.8 mm

Waga (bez akumulatora): Okoto 67.3g (bez 03 Air Unit i baterii)/ ~71g (zaleznie od wersji $rub)

Kontroler lotu / ESC: F4 1S 12A AlO V3 (z wbudowanym odbiornikiem ELRS 2.4GHz lub TBS Crossfire - zaleznie od
wersji)lub F4 2S 12A AIO

Silniki: 1102 14000KV

Smigta: GF 45mm (3-topatowe lub 2-topatowe, zaleznie od montazu)

Zalecany akumulator: 2S LiPo, 450mAh - 550mAh

Rama: Ultra lekka rama z ostonami, "pusher style"

Opcje odbiornika: Wbudowany ELRS 2.4GHz lub TBS Crossfire (w zaleznosci od wers;ji FC)
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